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  การลอบวางระเบิดเปนหนทางปฏิบัติ ท่ีกลุมกอความไมสงบใชเปนเคร่ืองมือในการสราง 

ความเสียหายและความสูญเสียท้ังตอชีวิตและทรัพยสินของรัฐและประชาชน อีกท้ังยังสงผลกระทบโดยตรง

ตอความมั่นคงเศรษฐกิจ ขวัญและกําลังใจของประชาชน และสรางความยากลําบากตอการปฏิบัติภารกิจ

ของเจาหนาท่ีดานความมั่นคง โดยเฉพาะการลอบวางระเบิดในบริเวณพ้ืนท่ี 3 จังหวัดชายแดนภาคใต 

(จชต.) หรือแมกระท่ังในกรุงเทพฯ ชั้นในก็ตองประสบกับเหตุการณลอบวางระเบิด ซึ่งการใชวัตถุระเบิดใน

การกอความไมสงบและสรางสถานการณมีแนวโนมท่ีจะเกิดขึ้นตอไปในอนาคต และเทคโนโลยีท่ีใชประกอบ

ระเบิดจะมีความสลับซับซอน มียุทธวิธี และหลักปฏิบัติในการจุดระเบิดท่ียากตอการตรวจจับมากย่ิงขึ้น 

ระบบหุนยนต Explosive Ordnance Disposal (EOD) ทุกชนิดในปจจุบันจะมีสวนประกอบหลัก 

ไดแก สวนฐานและการขับเคล่ือน (Base หรือ Platform) สวนเคร่ืองยนตและเชื้อเพลิงพลังงาน (Power) 

สวนการควบคุมและแสดงผลขอมูล (User Control and Monitor) สวนประกอบเสริม เพ่ือการทํางานใน

ภารกิจตาง ๆ เชน อุปกรณบรรทุก (Payload) และสวนระบบส่ือสาร (Communication and Data Link) 

เทคโนโลยีท่ีเกี่ยวของและมีความจําเปนสําหรับระบบหุนยนต มักจะขึ้นอยูกับภารกิจท่ีจะตองปฏิบัติ

ดังนั้นจึงมีความตองการเทคโนโลยีในระดับท่ีตางกันไป อยางไรก็ตามสามารถสรุปความสําคัญและ 

ความจําเปนของเทคโนโลยีดานตาง ๆ เพื่อใหเปนมาตรฐานไดดังนี้   

1. ระบบนํารองอัตโนมัติ (Autonomous Navigation) 

2. ระบบส่ือสารขอมูล (Communication) 

3. แหลงกําเนิดพลังงาน (Power) 

4. การมองเห็นและรับรู (Visual Sensor) 

5. สถาปตยกรรมหรือรูปแบบของหุนยนต (Architecture) 

6. การส่ือสารทํางานรวมระหวางผูควบคุมกับหุนยนต (Human Machine Interface) 

7. ระบบอุปกรณแขนกล (Manipulation) 

8. ความสามารถในการผานอุปสรรคภาคพื้นดิน (Mobility) 

9. อุปกรณบรรทุก (Payload/End-Effector) 
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ภาพ ระบบหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิด (CM - Compatibility Module) 

1. ระบบนํารองอัตโนมัติ (Autonomous  Navigation) 

  ระบบนํารองอัตโนมัติเปนระบบท่ีทําใหหุนยนต EOD สามารถรับรูถึงสภาพส่ิงแวดลอมรอบตัว 

และตัดสินใจหาทิศทางในการเคล่ือนท่ีไดดวยตนเอง โดยไมตองใชคนควบคุมตลอดเวลา ทําใหลดภาระงาน

ของผูควบคุมไดและเกิดประสิทธิภาพสูงสุด เมื่อระบบการติดตอส่ือสารลมเหลว เทคโนโลยีประยุกต 

ดานการจดจําวัตถุ (Object Recognition) และระบบนํารองอัจฉริยะ (Intelligent Navigation) จะชวยให

ระบบนํารองอัตโนมัติมีประสิทธิภาพขึ้น และมีความสามารถครบถวน 

2. ระบบสื่อสารขอมูล (Communications) 

  การเชื่อมตอส่ือสารขอมูลเปนสวนระบบยอยของหุนยนต EOD ซึ่งจะทําหนาท่ีสงผานขอมูลทุกชนิด

ระหวางชุดควบคุม (Operator Control Unit : OCU) และสวนควบคุมท่ีติดตั้งบนตัวยานยนตไรคนขับ  

โดยอาจจะเปนระบบคล่ืนวิทยุ หรือสายสัญญาณเชื่อมโยง (Tether) ก็ได ซึ่งการส่ือสารโดย Tether  

อาจเปนระบบสายนําสัญญาณคู (Twisted Wire) หรือสายนําสัญญาณดวยแสง (Fiber-optic Cable)  

ซึ่งเปนระบบท่ีมีเสถียรภาพสูง สามารถปองกันการรบกวนจากคล่ืนรบกวนจากภายนอกไดดีกวาระบบท่ีใช

คล่ืนความถี่วิทยุ จึงไดรับความนิยมใหมีระบบน้ีติดตั้งประกอบอยูดวยเสมอ ระบบการส่ือสารท้ังสองแบบ

จะตองใชวงจรอิเล็กทรอนิกสท้ังอนาล็อก (Analog) และดิจิทัล (Digital) และมีระบบเชื่อมตอแบบลอจิก

ทางดิจิทัล เพื่อควบคุมสงผานขอมูล 
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  หุนยนต EOD ในปจจุบันมักใชการส่ือสารแบบวงจรปด (Closed Loop Link) โดยไมมีการแชรหรือ

สงขอมูลใหผูอ่ืนนอกวงเครือขายส่ือสาร ชุดควบคุมจะสงขอมูลคําส่ัง (Command) หรือเสียงไปยังตัวยาน 

ขณะท่ีตัวยานก็จะสงสถานะ และขอมูลตาง ๆ เชน ภาพและเสียงกลับมายังผูควบคุมโดยไมมีการซอนทับ

ของขอมูล ซึ่งเปนส่ิงสําคัญท่ีทําใหไดคําส่ัง และขอมูลถูกตองไมผิดเพี้ยนหรือขาดหายไป การควบคุมยานจึง

ทําไดอยางตอเนื่อง การสูญเสียการเชื่อมตอส่ือสารอาจทําใหยานหยุดทํางานหรือสูญเสียการควบคุม

จนกระท่ังอาจตกอยูในสถานะอันตราย ซึ่งบางคร้ังการกลับมาเชื่อมตอใหมอีกคร้ังอาจกระทําไดยาก 

อยางไรก็ดี ในอนาคตความสามารถในการทํางานแบบอัตโนมัติอาจทําใหยานสามารถเดินทางกลับสูฐาน

ควบคุมดวยตนเองไดอยางปลอดภัย 

3. แหลงกําเนิดพลังงาน (Power) 

หุนยนต EOD มีความตองการแหลงพลังงานท่ีใหประสิทธิภาพสูงมีความเท่ียงตรง สามารถชารจ

พลังงานใหมได มีขนาดและน้ําหนักเบา มีความทนทานตอการใชงานทุกสภาพอากาศ และเปนมิตร 

ตอส่ิงแวดลอม ซึ่งหุนยนต EOD บางชนิดอาจจําเปนตองใชแหลงจายพลังงานผสมแบบไฮบริด (Hybrid)  

เพ่ือบรรลุวัตถุประสงค เชน การประหยัดพลังงาน และหากตองการใชกําลังขับเคล่ือนสูงก็ใชเคร่ืองยนต  

และเมื่อตองการเสียงท่ีเงียบก็จะใชระบบไฟฟา 

4. การมองเห็นและรับรู (Vision and Sensor) 

การรับรูการมองเห็นของหุนยนต EOD จะประกอบดวยสวนประกอบหลายสวน คือ สวนตรวจจับ

ภาพ (Imaging Sensor) แสงสองสวาง (Lighting) สวนประกอบทางเลนส (Optics) สวนแสดงผลและภาพ 

(Display) ท่ีอยูในสวนผูควบคุม 

5. สถาปตยกรรมหรือรูปแบบของหุนยนต EOD (Architecture) 

โดยท่ัวไป สถาปตยกรรมของหุนยนต EOD จะเปนส่ิงบงชี้ถึงขีดความสามารถ พิจารณาจาก 2 สวน

หลัก ไดแก โครงสรางและสวนประกอบรองในระบบ รวมถึงฟงกชั่นการทํางานและการประสานการทํางาน

ของซอฟตแวรและฮารดแวร ขอดีของสถาปตยกรรมแบบเปด คือ จะไมมีการอางจํากัดลิขสิทธ์ิ ทําให

สามารถปรับปรุง เปล่ียนแปลงและเพ่ิมเติมอุปกรณไดงาย โดยทาง Robotic System Joint Project 

Office (RS JPO) ไดกําหนดใหสถาปตยกรรมของหุนยนต EOD ท่ีจัดอยูในระดับสูงในปจจุบัน วาอยางนอย

ท่ีสุดจะตองประกอบดวยระบบท่ีมีฟงกชั่นประกอบการทํางาน ไดแก สวนฐานขับเคล่ือน (Platform)  

สวนอุปกรณบรรทุกและเซ็นเซอร (Payload) สวนการติดตอส่ือสาร (Data Transmission Link) และสวน

ควบคุม (Operation Control Unit) 
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6. การสื่อสารทํางานรวมระหวางผูควบคุมกับหุนยนต (Human-Machine Interface)  

การติดตอส่ือสารระหวางเคร่ืองจักรหรือหุนยนต EOD และมนุษยจะตองมีอุปกรณทางกายภาพมา

เปนตัวกลาง ซึ่งมนุษยจะทําการควบคุมส่ังการและรับรูขอมูลจากหุนยนต EOD ไดจากประสาทสัมผัสตาง ๆ  

เชน การมองเห็นภาพและขอมูลตัวเลขและสัญลักษณท่ีกําหนดขึ้นมา การควบคุมสามารถใชมือบังคับปุม

ควบคุมตาง ๆ ทําใหบรรลุภารกิจไดอยางมีประสิทธิภาพและปลอดภัย นอกจากนี้ยังสามารถรับทราบขอมูล

สถานการณตาง ๆ ท้ังในและนอกพ้ืนท่ีปฏิบัติการท่ีทหารจะตองเผชิญ การท่ีหุนยนต EOD จะสามารถ

ตัดสินใจขับเคล่ือนและเลือกปฏิบัติบางภารกิจไดเองนั้น จะชวยลดภาระการควบคุมแกผูใชงานได  

การส่ือสารขอมูลกับผูควบคุมในภาคสนามจําเปนตองใชชุดอุปกรณควบคุมขนาดเล็ก รวมถึงจอภาพ

แสดงผลขนาดเล็ก ซึ่งติดตั้งบนหมวกเกราะ การพัฒนาในอนาคตของระบบการติดตอควบคุมระหวาง

ผูใชงานและหุนยนต EOD จะตองสรางมาตรฐานของการติดตอ โดยใหมีรูปแบบท่ีเขาใจไดงาย เชน 

สัญลักษณ (Icon) ท่ีหนาจอกราฟก การแจงเตือนสถานะ และฟงกชั่นของปุมควบคุมการทํางานตาง ๆ 

7. ระบบอุปกรณแขนกล (Manipulation) 

เทคโนโลยีอุปกรณแขนกลทําใหหุนยนต EOD สามารถหยิบจับวัตถุรูปรางตาง ๆ ได ตั้งแตขนาดเล็ก 

ไปจนถึงวัตถุขนาดใหญและมีน้ําหนักมาก แขนกลมีหลายแบบหลายขนาด หลักนิยมของยานยนตไรคนขับ 

ทางทหาร กําหนดใหอุปกรณแขนกลจะตองสามารถจับยกวัตถุได และมีความสามารถพิเศษหลากหลาย 

ตามภารกิจ ความกาวหนาของอุปกรณแขนกลมุงเนนไปท่ีระบบทางกลและการควบคุม โดยความพยายาม

หน่ึงท่ีสําคัญ คือ การประยุกตการทํางานของอุปกรณสวนปลายแขน เชน มือจับ ปากคีบ และพล่ัวตัก  

ท่ีสามารถทํางานไดอยางถูกตอง รวมถึงความสามารถในการปอนกลับแรงกระทําหรือแรงยก อุปกรณ 

แขนกลนี้อาจจะมีสามารถทํางานไดอยางกึ่งอัตโนมัติ ซึ่งจะชวยใหผูควบคุมทํางานสะดวกขึ้นในสภาวะวิกฤต 

8. ความสามารถในการผานอุปสรรคภาคพ้ืนดิน (Terrain Mobility) 

ความสามารถในการเคล่ือนท่ีผานอุปสรรคกีดขวางของหุนยนต EOD โดยสวนใหญแลวจะเปนพ้ืนท่ี

เฉพาะกิจ ซึ่งยานยนตจะตองมีระบบและอุปกรณชวยในการขับเคล่ือนท่ีเหมาะสมสําหรับภูมิประเทศตาง ๆ 

โดยท่ัวไปแลวจะมีการใชงาน 2 แบบ คือ ระบบลอ (Wheel) และระบบสายพาน (Track) นอกจากนี้ยังมี

ระบบเสริมอ่ืน ๆ เชน ระบบกันสะเทือน ระบบควบคุมความม่ันคงและรักษาระดับ ตลอดจนระบบชวยให

สามารถผานส่ิงกีดขวางได 

9. อุปกรณบรรทุก (Payload) 

อุปกรณบรรทุกอาจมีหลากหลายความหมาย โดยสามารถพิจารณาจากมุมมองตาง ๆ ของระบบ  

ซึ่งจะมุงเนนความหมายตามหนาท่ีการทํางานของอุปกรณหรือเคร่ืองมือ ตลอดจนอาวุธยุทโธปกรณท่ีติดตั้ง

เขาไปกับหุนยนต อยางไรก็ตาม ความตองการประยุกตใชงานจะเปนตัวกําหนดความสามารถและชนิดของ

อุปกรณบรรทุก ตัวอยางของอุปกรณบรรทุกบางประเภทท่ีสามารถติดตั้งใชงานกับหุนยนต EOD ไดแก 
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1) กลองถายภาพกลางวัน/กลางคืน (EO/IR) 

2) ระบบตรวจจับสารเคมี/สารชีวภาพ/สารนิวเคลียร และวัตถุระเบิด 

3) ระบบการกวาดทุนระเบิดโดยใชโซ (Mine-clearing Flail) 

4) ปนฉีดน้ําแรงดันสูงทําลายชนวนระเบิด หรือปนปลดชนวนขนาดเล็ก  

5) ระบบแขนกลอัตโนมัติ 

6) ระบบอาวุธตาง ๆ และอุปกรณอื่น ๆ  

  ในปจจุบัน หุนยนต EOD ควรมีขีดความสามารถในการเคล่ือนท่ีอัตโนมัติหรือกึ่งอัตโนมัติ ดังนั้นจึงมี

ความตองการระบบนํารองเปนพ้ืนฐานสําคัญ ซึ่งสวนมากจะใชระบบรับขอมูลภาพ เชน กลองจับภาพชนิด 

ตาง ๆ รวมถึงกลองอินฟราเรดสําหรับมองในตอนกลางคืน และกลองจับภาพความรอน (Color Camera, 

Near Infrared Camera, Thermal Infrared Camera) บางคร้ังอาจมีอุปกรณบรรทุกชนิดอ่ืน ๆ รวมดวย  

เชน งานของหนวยเก็บกูหรือทําลายวัตถุระเบิด (Explosive Ordnance Disposal : EOD) การตรวจสอบ

บุคคลและยานพาหนะ และการตรวจสอบสภาพเสนทาง เปนตน 

  เทคโนโลยีดานระบบตรวจจับ และเซ็นเซอรวัดระยะทางมีความกาวหนาไปอยางมาก โดยมีการใช

หลักการสงและรับการสะทอนกลับของคล่ืนชนิดตาง ๆ เชน แสงเลเซอร คล่ืนความถี่วิทยุ และคล่ืนเสียง

ความถี่สูงยาน Ultrasonic (LIDAR, RADAR, SONAR) ซึ่งหุนยนต EOD มักจะนําระบบตาง ๆ เหลานี้มาใช

งาน เพื่อการรับรูและนํารองใหสามารถตัดสินใจในการเดินทางไดอยางอัตโนมัติ และนอกจากนั้นสามารถสง

ข อ มู ล ท่ี ไ ด รั บ ก ลั บ ไ ป เป น ข อ มู ลด า น ง านข า ว ก รอ ง ไ ด อี ก ด ว ย  ( Intelligence, Surveillance, 

Reconnaissance : ISR) ซึ่งหนวยบัญชาการวิจัยและพัฒนาทางวิศวกรรม (RDECOM) ไดมีความสนใจท่ีจะ

ประยุกตใชงานเซ็นเซอรดังกลาวใหทํางานไดกวางขวางมากย่ิงขึ้นในการแจงเตือนภัยคุกคามตาง ๆ  

ในสนามรบ เชน ระบบตรวจสอบระเบิดแสวงเคร่ืองท่ีฝงไวใตดิน โดยใช Ground Penetrating RADAR 

และ Spectroscope Sensor เปนตน 

สถานภาพหุนยนตของหนวยงาน EOD ในประเทศไทย 

หนวยงาน EOD ของกองทัพบก กองทัพเรือ กองทัพอากาศ และตํารวจ ไดทําการจัดซื้อหุนยนต 

EOD จากตางประเทศ เพ่ือใชงานในภารกิจการเก็บกูและทําลายวัตถุระเบิด โดยวัตถุประสงคหลักคือ 

การตรวจคน พิสูจนทราบและทําใหปลอดภัย ซึ่งแนวทางในการจัดซื้อนั้นถูกกําหนดขึ้นมาใหเหมาะสมและ

สอดคลองภารกิจและการจัดกําลัง ซึ่งตามหลักมาตรฐานสากลของหนวยเก็บกูวัตถุระเบิดนั้น จะตองใช

เจาหนาท่ีชุดปฏิบัติการใหนอยท่ีสุด และโดยท่ัวไปจะไมเกิน 2 คน ตอชุดปฏิบัติการ ดวยเหตุผล 

ดานความปลอดภัย 
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หนวยงาน กองทัพอากาศ  

ช่ือ iRobot 

ความสูง 17.8 ซม. 

ความกวาง 52.1 ซม. 

ความยาว 88.9 ซม. 

น้ําหนัก 10.89 กก. 

ยกน้ําหนักได 13.61 กก. 

เวลาปฏิบัติการ 4 ชม. 
    

 หนวยงาน กองทัพบก 

ช่ือ Guardian 

น้ําหนัก 63 กก. 

ความกวาง 417 มม. 

ความยาว 758 มม. 

ความสูง 504 มม. 

เวลาปฏิบัติการ 2 ชม. 
    

หนวยงาน กองทัพเรือ 

 

ช่ือ Vanguard 

น้ําหนัก 52 กก. 

ยกน้ําหนักได 8/16 กก. 

น้ําหนักบรรทุก 80 กก. 

เวลาปฏิบัติการ 2 – 3 ชม. 
    

 
หนวยงาน 

สํานักงาน 

ตํารวจแหงชาต ิ

ช่ือ Caliber 

ความกวาง 603 มม. 

ความยาว 840 มม. 

ความสูง 560 มม. 

น้ําหนัก 84 กก. 

เวลาปฏิบัติการ 3 – 5 ชม. 
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ขีดความสามารถของหนวยงานภาครัฐและเอกชนในการวิจัยและพัฒนาหุนยนต 

หนวยงานภาครัฐและเอกชนในประเทศไทยมีขีดความสามารถและศักยภาพในการพัฒนาตนแบบ

หุนยนต การวิจัยและพัฒนาหุนยนตสวนใหญมีการดําเนินการอยูในภาคสถาบันการศึกษาในระดับ

มหาวิทยาลัยอยางกวางขวาง มีการจัดแขงขันในประเทศและสงตัวแทนไปแขงขันระดับสากลเปนประจํา 

และไดรับรางวัลอยางตอเนื่อง ยกตัวอยางเชน  

1) สถาบันวิทยาการหุนยนตภาคสนาม หรือ FIBO (Institute of Field roBOtics) ของมหาวิทยาลัย

เทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี  

2) คณะวิศวกรรมศาสตร ของมหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร  

3) ทีมหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดแบบพกพาได ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร 

4) ทีมหุนยนตกูภัย BART LAB Rescue Robot ของมหาวิทยาลัยมหิดล ท่ีไดรับรางวัลรองชนะเลิศ

อันดับท่ี 2 จากการแขงขันหุนยนตกูภัย World RoboCup 2014 (Robocup Rescue) 

5) หุนยนตกูภัย CEO Mission EOXD ของมหาวิทยาลัยหอการคาไทย 

6) ทีม iRAP_PRO และ Independent ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ ไดรับ

รางวัลชนะเลิศอันดับหนึ่ง 5 คร้ัง ในการแขงขันหุนยนตกูภัย World RoboCup (Robocup 

Rescue) ในป ค.ศ. 2006 ค.ศ. 2007 ค.ศ. 2009 ค.ศ. 2010 และ ค.ศ. 2011 

7) ทีม Plasma RX ของจุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย ไดรับรางวัลชนะเลิศ World RoboCup (Robocup 

Rescue) ในป ค.ศ. 2008 

8) ทีมหุนยนตกูภัย iRAP_Junior ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ ไดรับรางวัล

รองชนะเลิศอันดับท่ี 1 ใน World RoboCup 2015  (Robocup Rescue) 

 

 

 

 

หุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดแบบพกพาได 
ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร 

 

 
 

 
 
 
 



-8- 

 
 
 
 
 
 
 
 

หุนยนตกูภัย BART LAB Rescue Robot  
     ของมหาวิทยาลัยมหิดล 

 
 
 

 
 

ยานทําลายวงจรระเบิด 
ของมหาวิทยาลัยหอการคาไทย 

 
 
 

 
 

 

หุนยนตกูภัย iRAP_Junior ของมหาวิทยาลัย 
   เทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ 

 
 
 

  ในสวนของหนวยงานภายใน กห. ก็มีโครงการวิจัยและพัฒนาระบบหุนยนต EOD เชนเดียวกัน 

หลายโครงการ ยกตัวอยางเชน โครงการหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดของกรมสรรพาวุธทหารเรือ (สพ.ทร.) และ

โครงการวิจัยและพัฒนาหุนยนตคนหาพิสูจนทราบและทําลายวัตถุตองสงสัยของสํานักงานวิจัยและ

พัฒนาการทางทหารกองทัพเรือ (สวพ.ทร.) ในสวนของกองทัพอากาศไดมีการวิจัยและพัฒนาหุนยนตเก็บกู

วัตถุระเบิด ดําเนินการโดยกรมสรรพาวุธทหารอากาศ (สพ.ทอ.) 
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อยางไรก็ตาม ถึงแมวาเทคโนโลยีท่ีเกี่ยวของกับหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดเปนเทคโนโลยีเปด ในดาน 

ของอุปกรณพ้ืนฐานท่ีเปนโครงสรางสามารถจัดหาไดในทางพาณิชยตามทองตลาด มีหลายหนวยงาน 

ท้ังภาครัฐ และภาคเอกชน โดยเฉพาะอยางย่ิงสถาบันการศึกษาในระดับมหาวิทยาลัย พยายามนํา

เทคโนโลยีและองคความรูมาใชในการพัฒนาตนแบบหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดเพ่ือสงมอบใหกับหนวย EOD 

ของกองทัพทดลองใชงาน แตเนื่องจากขอจํากัดดานบุคลากร นักวิจัย และงบประมาณ สงผลใหการพัฒนา

หุนยนตขาดความตอเนื่องในพัฒนา และไมถูกนําไปใชอยางเปนทางการและเปนรูปธรรม 

แนวทางการพัฒนาหุนยนต EOD 

หุนยนต EOD ท่ีมีใชงานในราชการเปนหุนยนตท่ีจัดซื้อจัดหาจากตางประเทศ ซึ่งนอกจากจะมีมูลคา

สูงแลว ยังมีขอจํากัดในเร่ืองของการสงกําลังบํารุงหรือการรับบริการหลังการขาย หุนยนตแตละรุนมี

ระบบปฏิบัติการท่ีแตกตางกัน ไมสามารถใชงานรวมกับหุนยนตแบบอ่ืน ๆ ได ซึ่งปญหาในลักษณะนี้กําลัง

เปนท่ีประจักษในประเทศท่ีมีการใชงานหุนยนตในกองทัพ และหนวยงานดานความมั่นคงอยางประเทศ

สหรัฐอเมริกาเปนตน เนื่องจากท่ีผานมากองทัพสหรัฐฯ มีการจัดซื้อจัดหาหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดหลายรุน 

ซึ่งแตละรุนมีอุปกรณตรวจจับ (Payload) หรืออะไหลท่ีไมสามารถทํางานรวมกันได ท้ัง ๆ ท่ีหลักนิยมในการ

ใชงานมีความใกลเคียงกัน 

 
 

                                                                     
 

 

 

 

 

 

 

 

ดังนั้นแนวทางในการพัฒนาหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิด ควรใหอยูบนพ้ืนฐานของการบูรณาการ โดยใหมี

พื้นฐานของเทคโนโลยีและองคประกอบเดียวกัน แตมีความยืดหยุนในดานขนาดและขีดความสามารถควบคู

ไปกับการออกแบบใหอุปกรณและอะไหลของหุนยนตแตละรุนสามารถทดแทนกันได (Interchangeability) 

และทํางานรวมกันได (Interoperability) อยางประสานสอดคลอง เพ่ือใหเหมาะสมกับภารกิจของหนวย

ผูใช ซึ่งจะกอใหเกิดประโยชนในดานของการใชงานรวมกัน การสงกําลังบํารุงท่ีสะดวกมากย่ิงขึ้น การ

ประหยัดงบประมาณและการฝกอบรมเจาหนาท่ี โดยแบงกลุมเทคโนโลยีหลักท่ีเกี่ยวของ พรอมกับ 
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กําหนดใหเทคโนโลยีเหลานี้เปนเทคโนโลยีท่ีมีมาตรฐานการเชื่อมตอ (Interface) เปนมาตรฐานเดียวกัน 

เพ่ือใหภาคอุตสาหกรรมหรือสถาบันวิจัยสามารถใชมาตรฐานนี้ในการพัฒนาอุปกรณของตน นําไปสูการ

พัฒนาและปรับปรุงท่ีตอเนื่อง นําไปสูการสรางนวัตกรรมใหม ๆ ขึ้นมา 

 
ภาพ ระบบของหุนยนตในปจจุบันท่ีทําหนาท่ีเหมือนกัน แตมีอุปกรณและอะไหลท่ีไมสามารถใชรวมกันได 

สทป. ในฐานะท่ีเปนหนวยงานวิจัยและพัฒนาหลักของกระทรวงกลาโหม และเปนประธาน

คณะทํางานพัฒนานวัตกรรมดานความมั่นคง ไดเร่ิมดําเนินการในโครงการวิจัยและพัฒนาหุนยนตเก็บกูวัตถุ

ระเบิด ซึ่งเปนโครงการระยะส้ันท่ีมุงผลสัมฤทธ์ิใหเปนไปตามเปาหมายของเหลาทัพ สามารถนําไปใชใน

ภารกิจของเหลาทัพไดอยางมีประสิทธิภาพ สามารถนําองคความรูท่ีไดไปขยายผลตอยอดและพัฒนาเพ่ิม

ประสิทธิภาพในอนาคต โดย สทป. ไดนําดําริของทานนายกรัฐมนตรี ในการบูรณาการวิทยาศาสตร 

เทคโนโลยี และนวัตกรรม ตลอดจนทรัพยากรตาง ๆ ในภาครัฐ ภาคเอกชน และสถาบันการศึกษา เพื่อ

พัฒนาหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิด ท่ีไดมาตรฐานและผานการทดสอบทางทหาร มีประสิทธิภาพตรงตามความ

ตองการของหนวย และมีความปลอดภัยในการใชงาน รองรับดวยระบบการสงกําลังบํารุงแบบควบวงจร 

โดยฝมือคนไทย เพื่อใหเกิดการบูรณาการอยางเปนรูปธรรม สทป. ไดจัดกิจกรรมดานเทคโนโลยีหุนยนตเก็บ

กูวัตถุระเบิด เมื่อ 24 พ.ค. 59 โดยมีการสัมมนาเชิงปฏิบัติการเร่ือง “เทคโนโลยีหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิด 

เพ่ือตอบสนองภารกิจดานความมั่นคง” และการเสวนาเร่ือง “การบูรณาการความรวมมือดานเทคโนโลยี

หุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดเพ่ือตอบสนองภารกิจดานความม่ันคง” โดยมีผูแทนจากสรรพาวุธทหารบก ทหาร

อากาศ และทหารเรือ กรมการทหารชาง กองอํานวยการรักษาความม่ันคงภายในราชอาณาจักร สํานักงาน

ตํารวจแหงชาติ สถาบันการศึกษาและหนวยงานวิจัยชั้นนําของประเทศจาก มช. มจพ. สวทช.  FIBO และ 

ม.มหานคร พรอมกับการแสดงผลงานและอุปกรณท่ีใชในการเก็บกูและทําลายวัตถุระเบิด กิจกรรมในคร้ังนี้

เปนการสนับสนุนการนําสันติสุขและความปลอดภัยในชีวิตและทรัพยสินของประชาชนกลับมาสูพ้ืนท่ี

จังหวัดชายแดนภาคใต สนับสนุนการพ่ึงพาตนเองของอุตสาหกรรมปองกันประเทศ โดยบูรณาการขีด

ความสามารถของทุกภาคสวนตามนโยบายและวิสัยทัศนของรัฐบาล ใชในการสนับสนุนการเสริมสรางความ

มั่นคงของประเทศตอไป  


