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  การลอบวางระเบิดเปนหนทางปฏิบัติ ท่ีกลุมกอความไมสงบใชเปนเคร่ืองมือในการสราง 

ความเสียหายและความสูญเสียท้ังตอชีวิตและทรัพยสินของรัฐและประชาชน อีกท้ังยังสงผลกระทบโดยตรง

ตอความมั่นคงเศรษฐกิจ ขวัญและกําลังใจของประชาชน และสรางความยากลําบากตอการปฏิบัติภารกิจ

ของเจาหนาท่ีดานความมั่นคง โดยเฉพาะการลอบวางระเบิดในบริเวณพ้ืนท่ี 3 จังหวัดชายแดนภาคใต 

(จชต.) หรือแมกระท่ังในกรุงเทพฯ ชั้นในก็ตองประสบกับเหตุการณลอบวางระเบิด ซึ่งการใชวัตถุระเบิดใน

การกอความไมสงบและสรางสถานการณมีแนวโนมท่ีจะเกิดขึ้นตอไปในอนาคต และเทคโนโลยีท่ีใชประกอบ

ระเบิดจะมีความสลับซับซอน มียุทธวิธี และหลักปฏิบัติในการจุดระเบิดท่ียากตอการตรวจจับมากย่ิงขึ้น 

ระบบหุนยนต Explosive Ordnance Disposal (EOD) ทุกชนิดในปจจุบันจะมีสวนประกอบหลัก 

ไดแก สวนฐานและการขับเคล่ือน (Base หรือ Platform) สวนเคร่ืองยนตและเชื้อเพลิงพลังงาน (Power) 

สวนการควบคุมและแสดงผลขอมูล (User Control and Monitor) สวนประกอบเสริม เพ่ือการทํางานใน

ภารกิจตาง ๆ เชน อุปกรณบรรทุก (Payload) และสวนระบบส่ือสาร (Communication and Data Link) 

เทคโนโลยีท่ีเกี่ยวของและมีความจําเปนสําหรับระบบหุนยนต มักจะขึ้นอยูกับภารกิจท่ีจะตองปฏิบัติ

ดังนั้นจึงมีความตองการเทคโนโลยีในระดับท่ีตางกันไป อยางไรก็ตามสามารถสรุปความสําคัญและ 

ความจําเปนของเทคโนโลยีดานตาง ๆ เพื่อใหเปนมาตรฐานไดดังนี้   

1. ระบบนํารองอัตโนมัติ (Autonomous Navigation) 

2. ระบบส่ือสารขอมูล (Communication) 

3. แหลงกําเนิดพลังงาน (Power) 

4. การมองเห็นและรับรู (Visual Sensor) 

5. สถาปตยกรรมหรือรูปแบบของหุนยนต (Architecture) 

6. การส่ือสารทํางานรวมระหวางผูควบคุมกับหุนยนต (Human Machine Interface) 

7. ระบบอุปกรณแขนกล (Manipulation) 

8. ความสามารถในการผานอุปสรรคภาคพื้นดิน (Mobility) 

9. อุปกรณบรรทุก (Payload/End-Effector) 
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ภาพ ระบบหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิด (CM - Compatibility Module) 

1. ระบบนํารองอัตโนมัติ (Autonomous  Navigation) 

  ระบบนํารองอัตโนมัติเปนระบบท่ีทําใหหุนยนต EOD สามารถรับรูถึงสภาพส่ิงแวดลอมรอบตัว 

และตัดสินใจหาทิศทางในการเคล่ือนท่ีไดดวยตนเอง โดยไมตองใชคนควบคุมตลอดเวลา ทําใหลดภาระงาน

ของผูควบคุมไดและเกิดประสิทธิภาพสูงสุด เมื่อระบบการติดตอส่ือสารลมเหลว เทคโนโลยีประยุกต 

ดานการจดจําวัตถุ (Object Recognition) และระบบนํารองอัจฉริยะ (Intelligent Navigation) จะชวยให

ระบบนํารองอัตโนมัติมีประสิทธิภาพขึ้น และมีความสามารถครบถวน 

2. ระบบสื่อสารขอมูล (Communications) 

  การเชื่อมตอส่ือสารขอมูลเปนสวนระบบยอยของหุนยนต EOD ซึ่งจะทําหนาท่ีสงผานขอมูลทุกชนิด

ระหวางชุดควบคุม (Operator Control Unit : OCU) และสวนควบคุมท่ีติดตั้งบนตัวยานยนตไรคนขับ  

โดยอาจจะเปนระบบคล่ืนวิทยุ หรือสายสัญญาณเชื่อมโยง (Tether) ก็ได ซึ่งการส่ือสารโดย Tether  

อาจเปนระบบสายนําสัญญาณคู (Twisted Wire) หรือสายนําสัญญาณดวยแสง (Fiber-optic Cable)  

ซึ่งเปนระบบท่ีมีเสถียรภาพสูง สามารถปองกันการรบกวนจากคล่ืนรบกวนจากภายนอกไดดีกวาระบบท่ีใช

คล่ืนความถี่วิทยุ จึงไดรับความนิยมใหมีระบบน้ีติดตั้งประกอบอยูดวยเสมอ ระบบการส่ือสารท้ังสองแบบ

จะตองใชวงจรอิเล็กทรอนิกสท้ังอนาล็อก (Analog) และดิจิทัล (Digital) และมีระบบเชื่อมตอแบบลอจิก

ทางดิจิทัล เพื่อควบคุมสงผานขอมูล 
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  หุนยนต EOD ในปจจุบันมักใชการส่ือสารแบบวงจรปด (Closed Loop Link) โดยไมมีการแชรหรือ

สงขอมูลใหผูอ่ืนนอกวงเครือขายส่ือสาร ชุดควบคุมจะสงขอมูลคําส่ัง (Command) หรือเสียงไปยังตัวยาน 

ขณะท่ีตัวยานก็จะสงสถานะ และขอมูลตาง ๆ เชน ภาพและเสียงกลับมายังผูควบคุมโดยไมมีการซอนทับ

ของขอมูล ซึ่งเปนส่ิงสําคัญท่ีทําใหไดคําส่ัง และขอมูลถูกตองไมผิดเพี้ยนหรือขาดหายไป การควบคุมยานจึง

ทําไดอยางตอเนื่อง การสูญเสียการเชื่อมตอส่ือสารอาจทําใหยานหยุดทํางานหรือสูญเสียการควบคุม

จนกระท่ังอาจตกอยูในสถานะอันตราย ซึ่งบางคร้ังการกลับมาเชื่อมตอใหมอีกคร้ังอาจกระทําไดยาก 

อยางไรก็ดี ในอนาคตความสามารถในการทํางานแบบอัตโนมัติอาจทําใหยานสามารถเดินทางกลับสูฐาน

ควบคุมดวยตนเองไดอยางปลอดภัย 

3. แหลงกําเนิดพลังงาน (Power) 

หุนยนต EOD มีความตองการแหลงพลังงานท่ีใหประสิทธิภาพสูงมีความเท่ียงตรง สามารถชารจ

พลังงานใหมได มีขนาดและน้ําหนักเบา มีความทนทานตอการใชงานทุกสภาพอากาศ และเปนมิตร 

ตอส่ิงแวดลอม ซึ่งหุนยนต EOD บางชนิดอาจจําเปนตองใชแหลงจายพลังงานผสมแบบไฮบริด (Hybrid)  

เพ่ือบรรลุวัตถุประสงค เชน การประหยัดพลังงาน และหากตองการใชกําลังขับเคล่ือนสูงก็ใชเคร่ืองยนต  

และเมื่อตองการเสียงท่ีเงียบก็จะใชระบบไฟฟา 

4. การมองเห็นและรับรู (Vision and Sensor) 

การรับรูการมองเห็นของหุนยนต EOD จะประกอบดวยสวนประกอบหลายสวน คือ สวนตรวจจับ

ภาพ (Imaging Sensor) แสงสองสวาง (Lighting) สวนประกอบทางเลนส (Optics) สวนแสดงผลและภาพ 

(Display) ท่ีอยูในสวนผูควบคุม 

5. สถาปตยกรรมหรือรูปแบบของหุนยนต EOD (Architecture) 

โดยท่ัวไป สถาปตยกรรมของหุนยนต EOD จะเปนส่ิงบงชี้ถึงขีดความสามารถ พิจารณาจาก 2 สวน

หลัก ไดแก โครงสรางและสวนประกอบรองในระบบ รวมถึงฟงกชั่นการทํางานและการประสานการทํางาน

ของซอฟตแวรและฮารดแวร ขอดีของสถาปตยกรรมแบบเปด คือ จะไมมีการอางจํากัดลิขสิทธ์ิ ทําให

สามารถปรับปรุง เปล่ียนแปลงและเพ่ิมเติมอุปกรณไดงาย โดยทาง Robotic System Joint Project 

Office (RS JPO) ไดกําหนดใหสถาปตยกรรมของหุนยนต EOD ท่ีจัดอยูในระดับสูงในปจจุบัน วาอยางนอย

ท่ีสุดจะตองประกอบดวยระบบท่ีมีฟงกชั่นประกอบการทํางาน ไดแก สวนฐานขับเคล่ือน (Platform)  

สวนอุปกรณบรรทุกและเซ็นเซอร (Payload) สวนการติดตอส่ือสาร (Data Transmission Link) และสวน

ควบคุม (Operation Control Unit) 
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6. การสื่อสารทํางานรวมระหวางผูควบคุมกับหุนยนต (Human-Machine Interface)  

การติดตอส่ือสารระหวางเคร่ืองจักรหรือหุนยนต EOD และมนุษยจะตองมีอุปกรณทางกายภาพมา

เปนตัวกลาง ซึ่งมนุษยจะทําการควบคุมส่ังการและรับรูขอมูลจากหุนยนต EOD ไดจากประสาทสัมผัสตาง ๆ  

เชน การมองเห็นภาพและขอมูลตัวเลขและสัญลักษณท่ีกําหนดขึ้นมา การควบคุมสามารถใชมือบังคับปุม

ควบคุมตาง ๆ ทําใหบรรลุภารกิจไดอยางมีประสิทธิภาพและปลอดภัย นอกจากนี้ยังสามารถรับทราบขอมูล

สถานการณตาง ๆ ท้ังในและนอกพ้ืนท่ีปฏิบัติการท่ีทหารจะตองเผชิญ การท่ีหุนยนต EOD จะสามารถ

ตัดสินใจขับเคล่ือนและเลือกปฏิบัติบางภารกิจไดเองนั้น จะชวยลดภาระการควบคุมแกผูใชงานได  

การส่ือสารขอมูลกับผูควบคุมในภาคสนามจําเปนตองใชชุดอุปกรณควบคุมขนาดเล็ก รวมถึงจอภาพ

แสดงผลขนาดเล็ก ซึ่งติดตั้งบนหมวกเกราะ การพัฒนาในอนาคตของระบบการติดตอควบคุมระหวาง

ผูใชงานและหุนยนต EOD จะตองสรางมาตรฐานของการติดตอ โดยใหมีรูปแบบท่ีเขาใจไดงาย เชน 

สัญลักษณ (Icon) ท่ีหนาจอกราฟก การแจงเตือนสถานะ และฟงกชั่นของปุมควบคุมการทํางานตาง ๆ 

7. ระบบอุปกรณแขนกล (Manipulation) 

เทคโนโลยีอุปกรณแขนกลทําใหหุนยนต EOD สามารถหยิบจับวัตถุรูปรางตาง ๆ ได ตั้งแตขนาดเล็ก 

ไปจนถึงวัตถุขนาดใหญและมีน้ําหนักมาก แขนกลมีหลายแบบหลายขนาด หลักนิยมของยานยนตไรคนขับ 

ทางทหาร กําหนดใหอุปกรณแขนกลจะตองสามารถจับยกวัตถุได และมีความสามารถพิเศษหลากหลาย 

ตามภารกิจ ความกาวหนาของอุปกรณแขนกลมุงเนนไปท่ีระบบทางกลและการควบคุม โดยความพยายาม

หน่ึงท่ีสําคัญ คือ การประยุกตการทํางานของอุปกรณสวนปลายแขน เชน มือจับ ปากคีบ และพล่ัวตัก  

ท่ีสามารถทํางานไดอยางถูกตอง รวมถึงความสามารถในการปอนกลับแรงกระทําหรือแรงยก อุปกรณ 

แขนกลนี้อาจจะมีสามารถทํางานไดอยางกึ่งอัตโนมัติ ซึ่งจะชวยใหผูควบคุมทํางานสะดวกขึ้นในสภาวะวิกฤต 

8. ความสามารถในการผานอุปสรรคภาคพ้ืนดิน (Terrain Mobility) 

ความสามารถในการเคล่ือนท่ีผานอุปสรรคกีดขวางของหุนยนต EOD โดยสวนใหญแลวจะเปนพ้ืนท่ี

เฉพาะกิจ ซึ่งยานยนตจะตองมีระบบและอุปกรณชวยในการขับเคล่ือนท่ีเหมาะสมสําหรับภูมิประเทศตาง ๆ 

โดยท่ัวไปแลวจะมีการใชงาน 2 แบบ คือ ระบบลอ (Wheel) และระบบสายพาน (Track) นอกจากนี้ยังมี

ระบบเสริมอ่ืน ๆ เชน ระบบกันสะเทือน ระบบควบคุมความม่ันคงและรักษาระดับ ตลอดจนระบบชวยให

สามารถผานส่ิงกีดขวางได 

9. อุปกรณบรรทุก (Payload) 

อุปกรณบรรทุกอาจมีหลากหลายความหมาย โดยสามารถพิจารณาจากมุมมองตาง ๆ ของระบบ  

ซึ่งจะมุงเนนความหมายตามหนาท่ีการทํางานของอุปกรณหรือเคร่ืองมือ ตลอดจนอาวุธยุทโธปกรณท่ีติดตั้ง

เขาไปกับหุนยนต อยางไรก็ตาม ความตองการประยุกตใชงานจะเปนตัวกําหนดความสามารถและชนิดของ

อุปกรณบรรทุก ตัวอยางของอุปกรณบรรทุกบางประเภทท่ีสามารถติดตั้งใชงานกับหุนยนต EOD ไดแก 
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1) กลองถายภาพกลางวัน/กลางคืน (EO/IR) 

2) ระบบตรวจจับสารเคมี/สารชีวภาพ/สารนิวเคลียร และวัตถุระเบิด 

3) ระบบการกวาดทุนระเบิดโดยใชโซ (Mine-clearing Flail) 

4) ปนฉีดน้ําแรงดันสูงทําลายชนวนระเบิด หรือปนปลดชนวนขนาดเล็ก  

5) ระบบแขนกลอัตโนมัติ 

6) ระบบอาวุธตาง ๆ และอุปกรณอื่น ๆ  

  ในปจจุบัน หุนยนต EOD ควรมีขีดความสามารถในการเคล่ือนท่ีอัตโนมัติหรือกึ่งอัตโนมัติ ดังนั้นจึงมี

ความตองการระบบนํารองเปนพ้ืนฐานสําคัญ ซึ่งสวนมากจะใชระบบรับขอมูลภาพ เชน กลองจับภาพชนิด 

ตาง ๆ รวมถึงกลองอินฟราเรดสําหรับมองในตอนกลางคืน และกลองจับภาพความรอน (Color Camera, 

Near Infrared Camera, Thermal Infrared Camera) บางคร้ังอาจมีอุปกรณบรรทุกชนิดอ่ืน ๆ รวมดวย  

เชน งานของหนวยเก็บกูหรือทําลายวัตถุระเบิด (Explosive Ordnance Disposal : EOD) การตรวจสอบ

บุคคลและยานพาหนะ และการตรวจสอบสภาพเสนทาง เปนตน 

  เทคโนโลยีดานระบบตรวจจับ และเซ็นเซอรวัดระยะทางมีความกาวหนาไปอยางมาก โดยมีการใช

หลักการสงและรับการสะทอนกลับของคล่ืนชนิดตาง ๆ เชน แสงเลเซอร คล่ืนความถี่วิทยุ และคล่ืนเสียง

ความถี่สูงยาน Ultrasonic (LIDAR, RADAR, SONAR) ซึ่งหุนยนต EOD มักจะนําระบบตาง ๆ เหลานี้มาใช

งาน เพื่อการรับรูและนํารองใหสามารถตัดสินใจในการเดินทางไดอยางอัตโนมัติ และนอกจากนั้นสามารถสง

ข อ มู ล ท่ี ไ ด รั บ ก ลั บ ไ ป เป น ข อ มู ลด า น ง านข า ว ก รอ ง ไ ด อี ก ด ว ย  ( Intelligence, Surveillance, 

Reconnaissance : ISR) ซึ่งหนวยบัญชาการวิจัยและพัฒนาทางวิศวกรรม (RDECOM) ไดมีความสนใจท่ีจะ

ประยุกตใชงานเซ็นเซอรดังกลาวใหทํางานไดกวางขวางมากย่ิงขึ้นในการแจงเตือนภัยคุกคามตาง ๆ  

ในสนามรบ เชน ระบบตรวจสอบระเบิดแสวงเคร่ืองท่ีฝงไวใตดิน โดยใช Ground Penetrating RADAR 

และ Spectroscope Sensor เปนตน 

สถานภาพหุนยนตของหนวยงาน EOD ในประเทศไทย 

หนวยงาน EOD ของกองทัพบก กองทัพเรือ กองทัพอากาศ และตํารวจ ไดทําการจัดซื้อหุนยนต 

EOD จากตางประเทศ เพ่ือใชงานในภารกิจการเก็บกูและทําลายวัตถุระเบิด โดยวัตถุประสงคหลักคือ 

การตรวจคน พิสูจนทราบและทําใหปลอดภัย ซึ่งแนวทางในการจัดซื้อนั้นถูกกําหนดขึ้นมาใหเหมาะสมและ

สอดคลองภารกิจและการจัดกําลัง ซึ่งตามหลักมาตรฐานสากลของหนวยเก็บกูวัตถุระเบิดนั้น จะตองใช

เจาหนาท่ีชุดปฏิบัติการใหนอยท่ีสุด และโดยท่ัวไปจะไมเกิน 2 คน ตอชุดปฏิบัติการ ดวยเหตุผล 

ดานความปลอดภัย 

 



-6- 

 

หนวยงาน กองทัพอากาศ  

ช่ือ iRobot 

ความสูง 17.8 ซม. 

ความกวาง 52.1 ซม. 

ความยาว 88.9 ซม. 

น้ําหนัก 10.89 กก. 

ยกน้ําหนักได 13.61 กก. 

เวลาปฏิบัติการ 4 ชม. 
    

 หนวยงาน กองทัพบก 

ช่ือ Guardian 

น้ําหนัก 63 กก. 

ความกวาง 417 มม. 

ความยาว 758 มม. 

ความสูง 504 มม. 

เวลาปฏิบัติการ 2 ชม. 
    

หนวยงาน กองทัพเรือ 

 

ช่ือ Vanguard 

น้ําหนัก 52 กก. 

ยกน้ําหนักได 8/16 กก. 

น้ําหนักบรรทุก 80 กก. 

เวลาปฏิบัติการ 2 – 3 ชม. 
    

 
หนวยงาน 

สํานักงาน 

ตํารวจแหงชาต ิ

ช่ือ Caliber 

ความกวาง 603 มม. 

ความยาว 840 มม. 

ความสูง 560 มม. 

น้ําหนัก 84 กก. 

เวลาปฏิบัติการ 3 – 5 ชม. 
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ขีดความสามารถของหนวยงานภาครัฐและเอกชนในการวิจัยและพัฒนาหุนยนต 

หนวยงานภาครัฐและเอกชนในประเทศไทยมีขีดความสามารถและศักยภาพในการพัฒนาตนแบบ

หุนยนต การวิจัยและพัฒนาหุนยนตสวนใหญมีการดําเนินการอยูในภาคสถาบันการศึกษาในระดับ

มหาวิทยาลัยอยางกวางขวาง มีการจัดแขงขันในประเทศและสงตัวแทนไปแขงขันระดับสากลเปนประจํา 

และไดรับรางวัลอยางตอเนื่อง ยกตัวอยางเชน  

1) สถาบันวิทยาการหุนยนตภาคสนาม หรือ FIBO (Institute of Field roBOtics) ของมหาวิทยาลัย

เทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี  

2) คณะวิศวกรรมศาสตร ของมหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร  

3) ทีมหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดแบบพกพาได ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร 

4) ทีมหุนยนตกูภัย BART LAB Rescue Robot ของมหาวิทยาลัยมหิดล ท่ีไดรับรางวัลรองชนะเลิศ

อันดับท่ี 2 จากการแขงขันหุนยนตกูภัย World RoboCup 2014 (Robocup Rescue) 

5) หุนยนตกูภัย CEO Mission EOXD ของมหาวิทยาลัยหอการคาไทย 

6) ทีม iRAP_PRO และ Independent ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ ไดรับ

รางวัลชนะเลิศอันดับหนึ่ง 5 คร้ัง ในการแขงขันหุนยนตกูภัย World RoboCup (Robocup 

Rescue) ในป ค.ศ. 2006 ค.ศ. 2007 ค.ศ. 2009 ค.ศ. 2010 และ ค.ศ. 2011 

7) ทีม Plasma RX ของจุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย ไดรับรางวัลชนะเลิศ World RoboCup (Robocup 

Rescue) ในป ค.ศ. 2008 

8) ทีมหุนยนตกูภัย iRAP_Junior ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ ไดรับรางวัล

รองชนะเลิศอันดับท่ี 1 ใน World RoboCup 2015  (Robocup Rescue) 

 

 

 

 

หุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดแบบพกพาได 
ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร 
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หุนยนตกูภัย BART LAB Rescue Robot  
     ของมหาวิทยาลัยมหิดล 

 
 
 

 
 

ยานทําลายวงจรระเบิด 
ของมหาวิทยาลัยหอการคาไทย 

 
 
 

 
 

 

หุนยนตกูภัย iRAP_Junior ของมหาวิทยาลัย 
   เทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ 

 
 
 

  ในสวนของหนวยงานภายใน กห. ก็มีโครงการวิจัยและพัฒนาระบบหุนยนต EOD เชนเดียวกัน 

หลายโครงการ ยกตัวอยางเชน โครงการหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดของกรมสรรพาวุธทหารเรือ (สพ.ทร.) และ

โครงการวิจัยและพัฒนาหุนยนตคนหาพิสูจนทราบและทําลายวัตถุตองสงสัยของสํานักงานวิจัยและ

พัฒนาการทางทหารกองทัพเรือ (สวพ.ทร.) ในสวนของกองทัพอากาศไดมีการวิจัยและพัฒนาหุนยนตเก็บกู

วัตถุระเบิด ดําเนินการโดยกรมสรรพาวุธทหารอากาศ (สพ.ทอ.) 
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อยางไรก็ตาม ถึงแมวาเทคโนโลยีท่ีเกี่ยวของกับหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดเปนเทคโนโลยีเปด ในดาน 

ของอุปกรณพ้ืนฐานท่ีเปนโครงสรางสามารถจัดหาไดในทางพาณิชยตามทองตลาด มีหลายหนวยงาน 

ท้ังภาครัฐ และภาคเอกชน โดยเฉพาะอยางย่ิงสถาบันการศึกษาในระดับมหาวิทยาลัย พยายามนํา

เทคโนโลยีและองคความรูมาใชในการพัฒนาตนแบบหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดเพ่ือสงมอบใหกับหนวย EOD 

ของกองทัพทดลองใชงาน แตเนื่องจากขอจํากัดดานบุคลากร นักวิจัย และงบประมาณ สงผลใหการพัฒนา

หุนยนตขาดความตอเนื่องในพัฒนา และไมถูกนําไปใชอยางเปนทางการและเปนรูปธรรม 

แนวทางการพัฒนาหุนยนต EOD 

หุนยนต EOD ท่ีมีใชงานในราชการเปนหุนยนตท่ีจัดซื้อจัดหาจากตางประเทศ ซึ่งนอกจากจะมีมูลคา

สูงแลว ยังมีขอจํากัดในเร่ืองของการสงกําลังบํารุงหรือการรับบริการหลังการขาย หุนยนตแตละรุนมี

ระบบปฏิบัติการท่ีแตกตางกัน ไมสามารถใชงานรวมกับหุนยนตแบบอ่ืน ๆ ได ซึ่งปญหาในลักษณะนี้กําลัง

เปนท่ีประจักษในประเทศท่ีมีการใชงานหุนยนตในกองทัพ และหนวยงานดานความมั่นคงอยางประเทศ

สหรัฐอเมริกาเปนตน เนื่องจากท่ีผานมากองทัพสหรัฐฯ มีการจัดซื้อจัดหาหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดหลายรุน 

ซึ่งแตละรุนมีอุปกรณตรวจจับ (Payload) หรืออะไหลท่ีไมสามารถทํางานรวมกันได ท้ัง ๆ ท่ีหลักนิยมในการ

ใชงานมีความใกลเคียงกัน 

 
 

                                                                     
 

 

 

 

 

 

 

 

ดังนั้นแนวทางในการพัฒนาหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิด ควรใหอยูบนพ้ืนฐานของการบูรณาการ โดยใหมี

พื้นฐานของเทคโนโลยีและองคประกอบเดียวกัน แตมีความยืดหยุนในดานขนาดและขีดความสามารถควบคู

ไปกับการออกแบบใหอุปกรณและอะไหลของหุนยนตแตละรุนสามารถทดแทนกันได (Interchangeability) 

และทํางานรวมกันได (Interoperability) อยางประสานสอดคลอง เพ่ือใหเหมาะสมกับภารกิจของหนวย

ผูใช ซึ่งจะกอใหเกิดประโยชนในดานของการใชงานรวมกัน การสงกําลังบํารุงท่ีสะดวกมากย่ิงขึ้น การ

ประหยัดงบประมาณและการฝกอบรมเจาหนาท่ี โดยแบงกลุมเทคโนโลยีหลักท่ีเกี่ยวของ พรอมกับ 
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กําหนดใหเทคโนโลยีเหลานี้เปนเทคโนโลยีท่ีมีมาตรฐานการเชื่อมตอ (Interface) เปนมาตรฐานเดียวกัน 

เพ่ือใหภาคอุตสาหกรรมหรือสถาบันวิจัยสามารถใชมาตรฐานนี้ในการพัฒนาอุปกรณของตน นําไปสูการ

พัฒนาและปรับปรุงท่ีตอเนื่อง นําไปสูการสรางนวัตกรรมใหม ๆ ขึ้นมา 

 
ภาพ ระบบของหุนยนตในปจจุบันท่ีทําหนาท่ีเหมือนกัน แตมีอุปกรณและอะไหลท่ีไมสามารถใชรวมกันได 

สทป. ในฐานะท่ีเปนหนวยงานวิจัยและพัฒนาหลักของกระทรวงกลาโหม และเปนประธาน

คณะทํางานพัฒนานวัตกรรมดานความมั่นคง ไดเร่ิมดําเนินการในโครงการวิจัยและพัฒนาหุนยนตเก็บกูวัตถุ

ระเบิด ซึ่งเปนโครงการระยะส้ันท่ีมุงผลสัมฤทธ์ิใหเปนไปตามเปาหมายของเหลาทัพ สามารถนําไปใชใน

ภารกิจของเหลาทัพไดอยางมีประสิทธิภาพ สามารถนําองคความรูท่ีไดไปขยายผลตอยอดและพัฒนาเพ่ิม

ประสิทธิภาพในอนาคต โดย สทป. ไดนําดําริของทานนายกรัฐมนตรี ในการบูรณาการวิทยาศาสตร 

เทคโนโลยี และนวัตกรรม ตลอดจนทรัพยากรตาง ๆ ในภาครัฐ ภาคเอกชน และสถาบันการศึกษา เพื่อ

พัฒนาหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิด ท่ีไดมาตรฐานและผานการทดสอบทางทหาร มีประสิทธิภาพตรงตามความ

ตองการของหนวย และมีความปลอดภัยในการใชงาน รองรับดวยระบบการสงกําลังบํารุงแบบควบวงจร 

โดยฝมือคนไทย เพื่อใหเกิดการบูรณาการอยางเปนรูปธรรม สทป. ไดจัดกิจกรรมดานเทคโนโลยีหุนยนตเก็บ

กูวัตถุระเบิด เมื่อ 24 พ.ค. 59 โดยมีการสัมมนาเชิงปฏิบัติการเร่ือง “เทคโนโลยีหุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิด 

เพ่ือตอบสนองภารกิจดานความมั่นคง” และการเสวนาเร่ือง “การบูรณาการความรวมมือดานเทคโนโลยี

หุนยนตเก็บกูวัตถุระเบิดเพ่ือตอบสนองภารกิจดานความม่ันคง” โดยมีผูแทนจากสรรพาวุธทหารบก ทหาร

อากาศ และทหารเรือ กรมการทหารชาง กองอํานวยการรักษาความม่ันคงภายในราชอาณาจักร สํานักงาน

ตํารวจแหงชาติ สถาบันการศึกษาและหนวยงานวิจัยชั้นนําของประเทศจาก มช. มจพ. สวทช.  FIBO และ 

ม.มหานคร พรอมกับการแสดงผลงานและอุปกรณท่ีใชในการเก็บกูและทําลายวัตถุระเบิด กิจกรรมในคร้ังนี้

เปนการสนับสนุนการนําสันติสุขและความปลอดภัยในชีวิตและทรัพยสินของประชาชนกลับมาสูพ้ืนท่ี

จังหวัดชายแดนภาคใต สนับสนุนการพ่ึงพาตนเองของอุตสาหกรรมปองกันประเทศ โดยบูรณาการขีด

ความสามารถของทุกภาคสวนตามนโยบายและวิสัยทัศนของรัฐบาล ใชในการสนับสนุนการเสริมสรางความ

มั่นคงของประเทศตอไป  


