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ระบบต่อต้านอากาศยานไร้คนขับ

 
เมื่อตัวเลขจ ำนวนอำกำศยำนไร้คนขับเชิงพำณิชย์เพ่ิมสูงขึ้น จ ำนวนเหตุกำรณ์ที่บุคคลทั่วไปใช้อำกำศ

ยำนไร้คนขับบินเข้ำสู่พ้ืนที่หวงห้ำมก็สูงขึ้นเป็นเงำตำมตัว จำกเหตุกำรณ์ที่มีผู้น ำอำกำศยำนไร้คนขับลอบลง
จอดบนหลังคำอำคำรส ำนักงำนของนำยกรัฐมนตรีญี่ปุ่น หรือเหตุกำรณ์ที่อำกำศยำนไร้คนขับบินเข้ำใกล้
ประธำนำธิบดีสหรัฐอเมริกำ ในระหว่ำงที่เล่นกีฬำในรัฐฟลอริดำ หรือเหตุกำรณ์ที่มีผู้พยำยำมบินอำกำศยำนไร้
คนขับเข้ำใกล้ท ำเนียบขำว หรือแม้แต่เหตุกำรณ์ที่ข้ำรำชกำรของสหรัฐอเมริกำที่อยู่ในสภำพมึนเมำบินอำกำศ
ยำนไร้คนขับฝ่ำแนวป้องกันแล้วลงจอดที่ลำนในท ำเนียบขำว ซึ่งทั้งหมดเป็นอำกำศยำนไร้คนขับเชิงพำณิชย์
ขนำดเล็กทั้งสิ้น เหตุกำรณ์เหล่ำนี้ส่งผลให้หน่วยงำนที่รับผิดชอบด้ำนควำมมั่นคงเริ่มตระหนักถึงภัยคุกคำมที่มำ
กับเทคโนโลยีซึ่งก ำลังได้รับควำมนิยมอย่ำงแพร่หลำยทุกวันนี้ 

 
ค ำอธิบำยภำพ อากาศยานไร้คนขับขนาดเล็กตกภายในร้ัวท าเนยีบขาวเมื่อ มกราคม 2515 

 
ค ำอธิบำยภำพ อากาศยานไร้คนขับขนาดเล็กบรรทุกสารปนเปื้อนกัมมันตภาพรังสีระดับต่ าลอบลงจอดบนหลังคาส านกังานของนายกรัฐมนตรี

ญี่ปุ่นเมื่อ เมษายน 2515 
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เพ่ือตอบสนองต่อภัยคุกคำมดังกล่ำว ฝ่ำยควำมมั่นคงจึงมองหำระบบต่อต้ำนอำกำศยำนไร้คนขับที่
สำมำรถใช้ได้อย่ำงมีประสิทธิภำพและปลอดภัยต่อชีวิตและทรัพย์สินส ำหรับพ้ืนที่ปฏิบัติกำรที่เป็นย่ำนชุมชน
รำยล้อมด้วยอำคำรสิ่งปลูกสร้ำง และแน่นอนว่ำมีบริษัทชั้นน ำจำกทั่วทุกมุมโลกเริ่มวิจัยและพัฒนำระบบ
ต่อต้ำนอำกำศยำนไร้คนขับ ซึ่งหลักกำรท ำงำนจะคล้ำยกับระบบป้องกันภัยทำงอำกำศทั่ว ๆ ไป โดยแนวคิดใน
กำรออกแบบระบบจะเป็นกำรผนวกรวมระบบกำรค้นหำและติดตำมเป้ำหมำย เข้ำกันกับระบบท ำลำยหรือ
เอำชนะอำกำศยำนไร้คนขับ หำกจะกล่ำวโดยรวมแล้วขั้นตอนกำรท ำงำนของระบบนี้จะประกอบด้วย กำร
ค้นหำ กำรล็อกเป้ำหมำย กำรติดตำม กำรระบุฝ่ำย และกำรท ำลำย  

 
ค ำอธิบำยภำพ ระบบต่อต้านอากาศยานไร้คนขับ Anti-UAV Defence System ของบริษัท Blighter Surveillance Systems 

ในที่นี้จะขออธิบำยกำรท ำงำนของระบบโดยยกตัวอย่ำงระบบต่อต้ำนอำกำศยำนไร้คนขับที่พัฒนำขึ้น
โดยควำมร่วมมือของบริษัทสัญชำติอังกฤษจ ำนวนสำมบริษัทคือ Blighter Surveillance Systems (ระบบ
เรดำร์) Chess Dynamics (ระบบกล้อง) และ Enterprise Control Systems Ltd (ระบบรบกวนสัญญำณ 
[Jamming]) ล ำดับแรกระบบเรดำร์จะค้นหำและตรวจจับเป้ำหมำยที่เป็นอำกำศยำนไร้คนขับภำยในพ้ืนที่แล้ว
ท ำกำรระบุฝ่ำยและติดตำมเป้ำหมำยพร้อมรำยงำนผู้ควบคุมแบบเรียลไทม์ เมื่ออำกำศยำนไร้คนขับเข้ำระยะ
กล้อง กล้องจะจับภำพและโฟกัสติดตำมตลอด สุดท้ำยหำกผู้ควบคุมระบบตัดสินใจรบกวนสัญญำณ ระบบจะ
ส่งสัญญำณคลื่นวิทยุไปยังอำกำศยำนไร้คนขับที่เป็นเป้ำหมำย เพ่ือตัดกำรติดต่อระหว่ำงอำกำศยำนไร้คนขับ
และผู้ควบคุมอำกำศยำนไร้คนขับ และภำยในไม่กี่วินำทีอำกำศยำนไร้คนขับจะหยุดท ำงำนขณะที่อยู่ในอำกำศ
และตกลงสู่พ้ืนในที่สุด (ดูรูปภำพประกอบ) 

 
ค ำอธิบำยภำพ ตัวอยา่งภาพจากกล้องของระบบต่อต้านอากาศยานไร้คนขับ Anti-UAV Defence System เร่ิมต้นตั้งแต่การตรวจจับ ติดตาม ล็อก
เป้าหมาย ส่งสัญญาณรบกวน และเปา้หมายตกในพื้นที่ปลอดภยั 

ค ำอธิบำยภำพ ตัวอยา่งจอแสดงผลของของระบบต่อต้านอากาศยานไร้คนขับ Anti-UAV Defence System เร่ิมต้นตั้งแต่การค้นหาเป้าหมาย 
ตรวจพบอากาศยานเข้าใกล้พื้นที่ควบคมุ เรดาร์เริ่มติดตาม ระบบแจ้งเตือนอากาศยานไร้คนขับเข้าพื้นที่ควบคุม ระบบจับภาพและติดตามดว้ย

กล้องโดยอัตโนมัต ิ
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เพ่ือให้ได้ระบบที่สำมำรถตอบสนองต่อภัยคุกคำมได้อย่ำงทันท่วงที ในขณะเดียวกันต้องมีอัตรำกำร
แจ้งเตือนผิดพลำด (False Alarm) ต่ ำ ระบบต้องอำศัยกำรรวบรวมและวิเครำะห์ข้อมูลเป้ำหมำยจำกเรดำร์ 
ประกอบกับกำรระบุที่มำของสัญญำณ (Direction Finder) ในกำรประเมินอำกำศยำนไร้คนขับภำยในขอบเขต
พ้ืนที่รับผิดชอบ ตลอดจนระบบรบกวนสัญญำณท่ีมีประสิทธิภำพสูงพอที่จะเอำชนะ (Defeat) เป้ำหมำย แต่ไม่
ส่งผลกระทบต่อสิ่งอ่ืนที่ไม่ใช่เป้ำหมำย ซึ่งทั้งหมดนี้ต้องใช้เทคโนโลยีระดับสูง จนถึงบัดนี้ยังไม่มีระบบต่อต้ำน
อำกำศยำนไร้คนขับเข้ำประจ ำกำรและผ่ำนกำรใช้งำนนำนพอที่จะกล่ำวได้ว่ำสำมำรถป้องกันกำรใช้งำนอำกำศ
ยำนไร้คนขับในทำงที่ผิดได้อย่ำงมีประสิทธิภำพ กำรวิจัยและพัฒนำระบบต่อต้ำนอำกำศยำนไร้คนขับจึงเป็น
อีกสำขำหนึ่งของเทคโนโลยีอำกำศยำนไร้คนขับที่ต้องเร่งพัฒนำให้ทันควบคู่กันไป 

 
ค ำอธิบำยภำพ ระบบต่อต้านอากาศยานไร้คนขับ ของบริษัท Airbus Defence & Space ที่ใช้ระบบ Sensor Data Fusion ในการประเมินภัย

คุกคาม 

 
ค ำอธิบำยภำพ ระบบต่อต้านอากาศยานไร้คนขับ Falcon Shield ของบริษัท Selex EX ซ่ึงมีจุดเด่นที่การ “เอาชนะ” โดยใช้คลื่นสัญญาณรบกวน

ในหลายระดับ ตั้งแตก่ารบีบบังคับให้ผู้ควบคุมอากาศยานไร้คนขับที่เป็นเป้าหมายต้องบังคับเครื่องลงถึงระดับการท าให้เครื่องตก 

 


